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10. PRZEPISY ZWIAZANE, NORMY
1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot specyfikacji i nazwa nadana zamowi@n przez zamawiapgcego

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepgmagania dotycgce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonaniem zadania $ie¢ kanalizacji deszczowej
odwadniajacej podszybie @gwigu platformowego

Zamawiajacy : Zespot Opieki Zdrowotnej w Niemcach

Projektant sporgzapcy dokumentagj: mgr irz. Iwona Zak

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest jakaidwnt przetargowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

zakres robot przedstawia siastpujaco:

Kanalizac§ deszczow zaprojektowana od wpustu podwdérzowego zlokalizagany
podszybiu windy do studni chtonnej, i=5mb.

1.3. Wyszczegodlnienie i opis prac towarzysgeych i robot tymczasowych.

Nie przewiduje si wykonywania jakichkolwiek robot towarzygz/ch i tymczasowych.

1.5. Informacja o terenie budowy

Teren, na ktérym prowadzonedy roboty to plac utwardzony z parkingiem
przy budynku Grodka Zdrowia SP ZOZ Niemce — dziatka nr 249¢8aca
wiasndciag gminy Niemce.

1.5 Organizacja robo6t , przekazanie placu budowy

Organizacja rob6t powinna zapewhiaykonanie rob6t zgodne wymaganiami
dokumentacji budowlanej a tym samym ST ,oraz zajpavie ukaczenia robot w
terminie umownym przy zapewnieniu bezpietteva przy realizacji zada
Przekazanie placu budowy odbgyowinno s¢ w nieprzekraczalnym terminie 3 dni od
dnia podpisania umowy. W protokoéle przekazania lydogda spisane ustalenia
dotyczce intereséw stron.

Roboty winny by¢ wykonywane w naspujacych kolejndci :

- roboty przygotowawcze i geodezyjne

- si&t kanalizacji deszczowej

- roboty zakdczeniowe i inwentaryzacja geodezyjna

1.6 Zabezpieczenie interesow 0so6b trzecich.

Wykonaweca przed przygtieniem do robot, na wjezie na teren zaplecza budowy
wywiesi tablie z danymi dotycgcymi wykonawcy , zamawiagego , oraz personalia
kierownika budowy , inspektora nadzoru z podanielefonow kontaktowych.

Na siedem dni przed przygieniem do robot powiadomi wszystkich ddecieli
urzadzen i uzbrojenia podziemnego , ktore znapdsie w pasie prowadzonych robot.
W czasie wykonywania robot wykonawca uzgodni zseidelem dziatek wefie

z robotami na ich teren . Wykonawca winien zwé@zaczegoéla uwag na



wykonanie prac w taki sposob by nie uszkédrizadzen podziemnych i nadziemnych
juz wybudowanych. W wypadku uszkodzenia tychgdea wykonawca dokona
naprawy i pokryje koszt naprawy. Szczegdélna uwaigaa by zwrdécona na miejsca
skrzyzowan projektowanej sieci z istnggymi kablowymi liniami energetycznymi,
telekomunikacyjnymi oraz gazagiem

1.7 Ochronasrodowiska

W czasie wykonywania robot nie przewiduje sizywanie jakichkolwiek materiatow
powodupcych zagraenie dlasrodowiska . Jedynie nibwe jest rozlanie przez osoby
wykonujgce roboty materiatow palnych. W takich wypadkacheriaty te naley
zebr& z powierzchni i utylizowa

1.8 Warunki bezpiecz@éstwa pracy i ochrona przeciwpdarowa na budowie.

Kierownik budowy na podstawie informacji z zakrémzpieczéstwa i ochrony
zdrowia zawarte] w projekcie oraz innych przestapakartych w Rozpogzizeniu
Ministra Infrastruktury z dn. 23.06.2003 r Dz. W.120 z 2003 r poz. 1126, opracuje
Plan Bezpieczestwa i Ochrony Zdrowia , ktory winien byrzedstawiony
pracownikom i innym uczestnikom procesu inwestyego

1.9 Zabezpieczenie terenu prowadzonych robot.

Podczas prowadzonych robétlgbkie wykopy nie mogiby¢ pozostawiane bez
zabezpieczenia . Zabezpieczenie winné\wykonane za pomaxzastawek z desek
lub co najmniej wykop winien l&wygrodzony tama biato-czerwon na stupkach
drewnianych bdz metalowych.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieyd

w okresie trwania realizacji Umowy: @o zak@czenia i odbioru ostatecznego Roboét.
Przed przysipieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inwestorawzdtwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapcym ruchem
zaktualizowany projekt organizacji ruchu i zabezpenia Robot w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu Rob6ét projekt organizacji ruchu powinien
by¢ aktualizowany przez Wykonawoa biegco.

1.10. Zabezpieczenia chodnikow i jezdni

Wykonawca korzystagy z drég gminnych nie nie naruszaich nawierzchni oraz
umocnié. W wypadku zniszczenia utwardzplacéw i chodnikéw wykonawca ma
obowigzek odtworzenia tych nawierzchni.

1.11 Nazwy i kody: grup robot, klas robot i kategoii rob6t wg Wspélnego Stownika
Zamowien ( CPV)

45 231300-8 - Roboty budowlane w zakresie budawgciaggdw do
odprowadzenia wod opadowych.

1.12 Okreslenia podstawowe



Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikagchinicznej $ zgodne z
okresleniami wystpujacymi w obowgzujgcych Polskich Normach , aktach prawnych i
literaturze technicznej.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Wszystkie materiaty zyte do budowy sieci kanalizacji sanitarnej muspetnia
wymagania norm, posiadaertyfikaty,swiadectwa dopuszczenia lub inne dokumenty
swiadczce o ich maliwosci zastosowania . Wbudowanie tych materiatow winno
odbywa si¢ za zgod Inwestora..

2.2 Wymagania dotycace transportu , warunkéw dostaw, sktadowania i konoli
jakosci materiatow i wyrobow.

Wykonawca robot wszystkie niegiine do wykonania materiaty dostarcza na plac
budowy i magazynuje na koszt wiasny, zapevagidyransport wiasny,golz
wydzierzawiony.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie niezbadane i nieakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko .

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyeola one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swoj
jakosé i whkasciwos¢ oraz byty dostpne do kontroli .

Miejsca czasowego skladowania materiat@aglzlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorgawc

2.3. Materiaty do wykonania inwestycji

Materialami gtdbwnymi stosowanymi przy wykonywannwiestycji wg zasad

niniejszej specyfikacjig

. rury PVC SN8 d=160 mm z wydionym kielichem i uszczelkami

montowanymi fabrycznie gcknej dlugéci - 5 m

. studnia betonowa D = 1,2m — 1 szt.

Zaprojektowano studnie prefabrykowgan

podstawa ptyta denna pozioma grétid.5¢cm, zaizolowana 2x Abizolem R+P

kregi betonowe wysokgi 100; 50; 30cm o gruloi scianki 13,5¢cm,

ptyta pokrywowazelbetowa grubgci 13cm z otworeni] 62,5cm,

kineta wylewana z betonu klasy B25,

wiaz zeliwny [1600mm, typ cizki klasy D400 osadzony na péereniach

wyroéwnawczych h=6cm i h=8cm (zalecastosowanie pokrywy z dwoma

ryglami),
> stopnie ztazoweeliwne osadzone fabrycznie
> przegcia rur przezciany studni szczelne, systemowe
> izolacja zewrtrznych powierzchniscian oraz stropu : Abizol R+P,

» Bezpdarednio przed mong@m ptyty dennej studni uby¢ 10/15cm warste betonu
chudego B7,5. Petzenia podstawy, kgow oraz ptyty stropowej na uszczelkb
zapraw wodoszczely
. Wpust podwdérzowy ACO GALA o wymiarach 300x300, sidsst z rusztu
zeliwnego, ramyzeliwnej, elementu wyréwnawczego i nadstawki utivaiaj gcej
przytaczenie do kanalizacji deszczowej Pompa do odwodngndni.

VVVVY



. Pompa do odwodnienia studni.
Pompa pionowa, jednostopniowa zatapialna ze stedinsoniklowej z pionowym
kré¢cem ttocznym i zblokowanym silnikiem zatapialnynfiazowym z klag izolacji F i
zabezpieczeniem termicznym, z sitem wlotowym. Kerpampy — stal nierdzewna,
wirnik — stal nierdzewna, krociec ttoczny dz40,gdat czsci statych 35mm.
Pompa wraz z przewodem ttocznym (PE40, I=35m) raegwana bdzie w magazynku
Osrodka Zdrowia.

2.6 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty i elementy budowlane dostarczone przekadgwe na plac budowy,
ktore nie uzyskuj akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego pawiomg
niezwitocznie usugte z placu budowy.

2.7 Wariantowe stosowanie materiatow

Przewiduje si zastosowanie wariantowe gdzen i materiatbw na wniosek
Wykonawcy z zastrzeniem,ze ich jaka¢ i parametry g praktycznie tasame i nie
odbiegag od projektowanych. Wykonawca w takim wypadku paeiai Inwestora
I autora projektu o proponowanej zmianie. W wypad&gcia takich okolicznéci
nalezy w dzienniku budowy dokoraodpowiednich wpisow akceptacyjnych przez
autora projektu i Inwestora. Autor projektu winigkze dokoné odpowiedniego
urealnienia projektu co do wprowadzonych zmian.

3.SPRZET
3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu

Sprzt wykorzystywany do wykonania obiektu musi odpoveadiymaganiom
okreslonym w obowjzujacych w Polsce przepisach o ruchu drogowym, dozorze
technicznym i innych zwgzanych, jak réwnie spetni@ wymagania technologiczne
wykonania i montau elementow.

3.2. Sprzt do robot ziemnych przygotowawczych i wykonawczych

W zaleznoéci od potrzeb, wykonawca zapewni rigstjgcy sprzt do wykonywania
robot ziemnych

» koparka podsbierna 0,4 0 m3

* spycharka 75-100 KM

* sprzt do zagszczania gruntu, a mianowicie: , ubijak spalinowglec wibracyjny,
* wyciag do urobku ziemi

e zuraw samochodowy 4-6 t.

3.3 Sprat do robét montazowych

W zaleznoéci od potrzeb i przyjtej technologii rob6t, wykonawca zapewni
nastpujacy sprzt montaowy:

e samochdéd dostawczy do 0,9 ton,

» samochdéd skrzyniowy 5 - 10 ton,

* przyczepa diycowa 10 t



» zgrzewark do zgrzewania doczotowegogpednicy 100 mm

Sprzt montaowy i srodki transportu mugzby¢ w petni sprawne i dostosowane do
technologii i warunkéw wykonywanych robét oraz wygdev wynikapcych z
racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotycgce transport.

Srodki transportu muszspetnig wymagania obowizujace w Polsce przepisow o
ruchu drogowym, zapewdbezpieczastwo wytkownikom drég pracownikom na
terenie budowy. Ponadto myszapewnt dostarczenie materiatdw gwarantyjch
utrzymanie wymaganej ich jaka.

4.2. Transport rur.

Rury mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu wykznie w potgeniu

poziomym. Rury powinny kijtadowane obok siebie na catej powierzchni

zabezpieczone przed przesuwaniegnasivigzkach lub mocowane w inny sposaéb.
* moze by samochod skrzyniowy 5-10 t

4.3.Transport wkazow i innych drobnych materiatow

Materiaty te mog by¢ transportowane emymi srodkami transportowymi
e moze by samochod ezarowy lub dostawczy

4.4. Transport kregow i pokryw .

Do przewozu kggdw i pokryw naley uzywa¢ samochodu skrzyniowego,ckii map
by¢ ustawiane na skrzyni jeden obok drugiego i moc@wan
* moze by samochdd skrzyniowy 5-10 t.

4.5. Transport pracownikow

Do transportu pracownikdédw wykonawca winien zapéwmdek transportowy do
przewozu ludzi zarejestrowany dla tego celdz¥rodek transportowy dostawczy
Z kabirg do przewozu ludzi.

* np. tzw. bus kadej marki

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogd6lne wymagania dotycgce wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragodnie z umowy
dokumentagj projektows i wymaganiami specyfikacji technicznej , zapewreen
odpowiedniej jakéci

i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiegdo&aobot winna by wykonana
zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odhiourocagoéw z tworzyw
sztucznych” oraz ,Warunkami technicznymi wykonanagbioru sieci
kanalizacyjnych —Zeszyt nr 9 COBRTI INSTAL Warszawa



5.2 Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenravale oznaczy je
w terenie za pomadotkow osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw krawedziowych.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokmi wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowe). Ngpistwa jakiegokolwiek ldu
spowodowanego przez Wykonayww wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgafesli
wymagéa tego kdzie Inwestor, poprawione przez Wykongwa wiasny koszt.

5.3 Roboty ziemne i montaowe

Projektuje s wykopy oscianach pionowych wykonywanych mechaniczne oraz
reczne w rejonie zhten do uzbrojenia podziemnego, zgodnie z wymaganiammg
PN-B-10736 oraz PN-EN 1610 Istrdeg uzbrojenie zabezpieczprzed
uszkodzeniem.

Sciany wykopu zabezpieczytytami wykopowymi wielokrotnegoaytku .
Dopuszcza gitakze wykonanie tradycyjnej obudowy petnej w uktadaeziomym.
Wykopy zabezpieczybarierami ochronnymi i oznakowa

Rury uktada na poditau z dobrze zagszczonego piasku grugm 15 cm. Rurocig
zasypaé piaskiem drobnoziarnistym do wysakno0,5 m nad wierzch rury,
zag;szczanym warstwami co 15 cm, do uzyskania wska zagszczenia wg
Proctora Is = 0,95. Warstwa ochronna musi &tarannie ubita po obu stronach
przewodu. Wykop powiej warstwy ochronnej zasypywagruntem rodzimym bez
grud i kamieni, ubijac warstwami co 30 cm.

Jednoczénie z zasypywaniem przewodu nglestopniowo prowadzidemonta
obudowy, pocawszy od dotu ku gorze.

Montaz rurochggéw z tworzywa sztucznego nie powinier¢lprowadzony przy
temperaturach ujemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola, badania i odbior robét budowlanych

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiaggma¢ zatazorng jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok
robot i jakaci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni syskemtroli,
wiaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezkedne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot. Wykonawcadzie
przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i normach. Minimalne wggania co do zakresu bada
I ich czstotliwos¢ 53 okreslone w normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaly one tam okéne, Inwestor ustali jaki zakres kontroli jest lexzny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umgwwWykonawca dostarczy Inwestorowi
swiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i spret badawczy posiadawazng
legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada



Wszystkie koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem lbadaateriatow
ponosi Wykonawca. Inwestor m® dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpieadmtwa, wykazujcy ze zapewniono zgodsé z
kryteriamitechnicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz waiwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngri z:

* Polskg Normg lub

* aprobag techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowidtmiskiej

Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1. i ktore spetnigjwymogi

Specyfikacji Technicznej.

Produkty przemystowe musposiadéd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w

razie potrzeby poparte wynikami ba&daykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych

bada beda dostarczone przez Wykonagvinwestorowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigfych wymaga beda odrzucone

6.1.1. Badania przed przysipieniem do robot.

Przed przysipieniem do robét wykonawca powinien wykérizdania mage na celu:
» okre&slenie stanu obiektow mggych bezpéredni kontakt z prowadzonymi robotami .
» ustalenie metod wykonywania wykopow,
» ustalenie metod prowadzenia robo6t i ich kontrotizasie trwania budowy.
» ustalenie koniecznych zgtosze podaniem terminu rozpagza robot.

6.1.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca zobowzany jest do statej i systematycznej kontroli prda@ych robot
w zakresie i z agstotliwoscia zaakceptowanprzez nadzér w oparciu 0 normy:
PN-EN 1610:2002, PN-92/B-10735, PN-B-10736
W szczegblnéci kontrola powinna obejmowa
* sprawdzenie metod wykonywania wykopow,
* badanie materiatéw i elementéw do budowy petin ich zgodnéci z cechami
podanymi w dokumentacji technicznej i warunkamigoogi przez wytworg
* badanie zachowania warunkéw bezpiésh@a pracy,
* badanie zabezpieczenia wykopu przed cguem sé¢ skarp i zalaniem woda,
» badanie prawidtow&i podtaza naturalnego, w tym gtdéwnie jego nienarusz&tno
wilgotnosci,
* badanie odchylenia osi przewodu i jego zhginia
» badanie szczeldoi przewodéw wg PN-EN1610
» badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu padradanie wskaikdw
zag:szczenia poszczegolnych jego warstw.

6.1.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

» dopuszczalne odchylenie w planie osi przewodu o@vglyczonej nie powinno
przekracza + 2 cm,

» dopuszczalne odchyleniegdnych ut@zonego przewodu od przewidzianych
w projekcie nie powinno przekragza: 1cm,

» stopier zag:szczenia zasypki wykopow w drogach nie mniejszyJsi0.95,



7. OBMIAR ROBOT

Obmiar Robot bdzie okrglat faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentagj projektows, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym poanaidniu Inwestora

0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaaunajmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do Rejestru Obmiardow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w Przedmiarze
Robot / Wykazie Cen lub gdzie indziej w Specyfikeatj Technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowsizku ukaiczenia wszystkich Robot. &lne dane zostan
poprawione wg instrukcji Inwestora n&ipie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagan do celu
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w Umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inwestora.

8.0DBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Odbior robdt nagpowa: bedzie po zgtoszeniu Inwestorowi przez Wykonawc
gotowaici do odbioru.

Roboty uznaj sic za wykonane zgodnie z dokumenggajojektowng, ST

I wymaganiami nadzoru, zeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wg pkt.6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ukgajgcych zakryciu podlegajwszystkie
technologiczne czynioi zwigzane z wykonaniem sieci, a mianowicie:
* roboty ziemne , profile wykopdw,

* przygotowanie wykopéw ich zabezpieczenia i wypoyiinia dna.

* roboty montaowe wykonania ruroggow,

* wykonanie studzienki kanalizacyjnej bezodptywowe],

* wykonanie izolacji,

e proby szczelngi przewoddw, zasypianie i zgggczanie wykopu.

Odbior roboét zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajgcym
wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogolrsagtpu robot.

8.3. Odbidr koncowy

Po wykonaniu wszystkich prac Wykonawca zgtaszaaltaaczenie na gmie
inwestorowi . Fakt ten poparty jest wpisem do daika budowy przez Inspektora
Nadzoru . W cigu 14 dni Inwestor dokonuje odbiorudamwego powotuyc komisg
odbiorowg przy udziale wykonawcy.

Odbiorowi kaicowemu podlega:
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» sprawdzenie kompletdoi dokumentacji do odbioru keowego (polegagego na
sprawdzeniu protokotow bafigrzeprowadzonych przy odbiorach technicznych
czesciowych),

e zgromadzeniu dokumentow atestéw i aprobgtych materiatéw, bada
wytrzymataciowych laboratoryjnych

* badania szczelgoi

e inwentaryzacji geodezyjnej

* dziennika budowy z wpisami koowymi i Gswiadczeniem Kierownika Budowy.

Wyniki prowadzonych badaw trakcie odbioru powinny liyujete w formie protokotu

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Podstaw ptatngci beda:
- warunki zawarte w Umowie wykonawczej inwesty@npicdzy Inwestorem a
Wykonawg .

10. PRZEPISY ZWIAZANE, NORMY

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2N\r 89, poz. 414) z gdiejszymi
zmianami.

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyaetograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.
163 z pa@niejszymi zmianami)

Ustawa ,, Prawo ochron§rodowiska ” z dnia 27 . 04. 2001 r ( Dz. U z dn@a. D6 . 2001)
z p&niejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002sprawie warunkow
technicznych , jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie ( DZ. U. 75/02 )
Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictzvania 3. 04. 2001r w
sprawie wprowadzenia oboyzku stosowania niektorych Polskich Norm Dz. U. 8r 3
poz. 456 ).

Obwieszczenie Prezesa Polskiego Komitetu Normatjpago z 28. 01. 2005 r. w
sprawie wykazu norm zharmonizowanych MP nr 20 302.

Obwieszczenie Prezesa Polskiego Komitetu Normatjpago z 12. 04. 2005 r. w
sprawie wykazéw norm zharmonizowanych MP nr 26 385.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 22. 04. 2002mieniagce rozporzdzenie
w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumenpaojektowej , specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlangeaz programu funkcjonalno -
uzytkowego Dz.U. nr 75/2005 poz. 664"

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6. 02. 2008vrsprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlan®etJ. nr 47/2003 ”
Rozporadzenie MP i PS z dnia 26 wizea 1997r w sprawie ogolnych przepisow BHP
(DZ. U .129/97)

Rozporadzenie MGP i B z dnia 1.10.1993r w sprawie BHP pekgploatacji , remontach
I konserwacji sieci kanalizacyjnej ( DZ. U. 96/93)

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budamo-montaowych - Tom Il —
Roboty sanitarne i przemystowe”

~Warunkami technicznymi wykonania i odbioru si&analizacyjnych —Zeszyt nr 9
COBRTI INSTAL Warszawa.
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Polskie Normy:

PN-EN 752 — 1- 5 2000 Zewinzne systemy kanalizacyjne

PN-EN 1610: 2002 Budowa i badania przewodéw kaaalijpych

PN-92/B-10735 Kanalizacja — Przewody kanalizacyiWwymagania i badania przy
odbiorze

PN-99/B-10729 Kanalizacja — Studzienki kanalizaeyjn

PN-71/B-02710 Kanalizacja zewtnzna — Przekroje poprzeczne kanakimiekowych .
PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne — Wymaganjaojektowaniu

PN — B —10700 ( 1999 ) Wodagi i kanalizacja — Urgdzenia i sié zewrgtrzna -
Oznaczenia graficzne

PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczenia w budotmne. Konstrukcje betonowe
i zelbetowe. Klasyfikacja i oké&enie srodowisk.

PN-82/B-01801 Antykorozyjne zabezpieczenia w budotmne. Konstrukcje betonowe
i zelbetowe. Podstawowe zasady projektowania.

PN-86/B-01811 Antykorozyjne zabezpieczenia w budotmne. Konstrukcje betonowe
| zelbetowe. Ochrona materiatowo-strukturalna. Wymégan

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Podziat, nazwy, lsgia i okrélenia.
PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienia b@ezpoie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

PN-88/B-06250 Beton zwykty.

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-76/B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - karaaiyjna.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.

PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - kanaljpze

PN-H-74051- 00 Wiazy kanatowe. Ogdélne wymaganiaddnia

PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (widygu ckzkiego)
BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonwgkbetonowe kelbetowe.

PN — B — 10736 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dizeywodow wodogigowych

I kanalizacyjnych

BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu

PN-B-06050. Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250. Beton zwykty

PN-B-06251. Roboty betonoweelbetowe

PN-B-06711. Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw

PN-B-06712. Kruszywa mineralne do betonu zwykitego

PN-B-19701. Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

63. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betétrggi betonowe ielbetowe.
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